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Таким  образом  входное  напряжение
интегратора  в  течение  первого  полупе-
риода  равно:
щmsiпuJt   +   кUmsiпt"t   Ё   (к-,)l,msl-t,

где  Um -  напряжение  пропорциональное
амплитуде  переменного  напря-
жения   сети,.

к    -  коэФФициент  пропорциональ-
ности,   изменяmііийся  в   гіре-
делах  от  О  до  1  в  эависимос-
ти  от  по7тожения  движка  по-
те нциометра ,

а  Е  течение  второго  полупериода  равно:

Ums|піL}t    +    Кuh,slпшt    =    (К   +    1)Uh,siпщt

Проинтегрированное  напряжение
(Фиг.   2е),   поступая  на  вход  нуль-
органа   1З,   вызывает  его  срабатывание
в  момент  времени   ti ,  т.е.   когда  вели-
чина  проинтегриро1занного  напряжения
во  в+ором полупериоде  станет  равной
величине  наг1ряжения   наинтегрированно-
го  за  весь  первый  полупериод.   На  вы-

(Фиг.   2д) ,   Определяющий  величину  пре-
дельного  углаd.пр.Величина   вреі.tени   t4
определяется  и3   уравнения:

±т!'iк"s,m++:J,`2u+1)Umsln"./

тором, .вход  которого  подк+1ючен  к  точ
ке  соединения  вторичной  обмотки  со-
соответствуюLі`ей  фазы  трансФорматора
и  вентиля  неуправляемого  выпрямителя,
выход  -ко  входу  нуль-органа,  а  к
выходу. неуправляемого  выпрямителя
подключен  регулируеі"й  потенциометр. 5

•  для  гIояснения  работы  устройства
Формирования  предель[]ых  Jуглов  уг1рав-
тIения  рассмотрнм  работу.  системы  им-
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На  Фиг.   1  представлена  принципи-

альная  схема  систеhъI  импульсно-Фаэо-
вого  управления  двухФазным  преобра-
эователем,`   на  Фиг.   2  представлены
диаграюш  работы  устройства.

Схема  содержит  блок   1     Формирова-
иия` основного  угла. упраIзт1ения,   блоки
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формирования  г1редельных  углов  угірав-
ления   (минимального  2  и  максцмалЬ-но-
го   З),   логический  б}1ок   4,   на  вход  ко-20
торого  гіоступают  сигналы  с  блоков  1,
2,3.

Каждое  устройство  Формирования  пре-
деJIьного   угла   управт1ения,    гt,итаясь   с               .     +v   -.+   uLч„   ..~г~ ----- _--,___.____г`
помощью  трансФорматора  5  непосредст-     25   i?де  нуль-органа  появляется  сигна;і^_ \         ~___-^-~t^т.ttJТ1    і]ОТtLltJtJtТ`/    П
венно  от  сети,   к  которой  п6діtлючен
сам  преобразователь,   состоит  из  не-
управляемого  выпрямителя  с  нулевым
выводом,  собранного  на  диодах  б  и  7
(д7lя   m-Фазного  преобраэователЯ  ЧИСЛО  .   зо
диодов  раЕно  m),  и  нагруженного  на
регулируеьфй  потенциометр  8,  движок
которого  соединен  с  общей  шиной,  а
также   на  две  цепочки   9  и   1О   (для  m-
Фазного  преобразователя  число  цепочек
равно  m).,   каждая  из   которых  состоит
из  последовательно  соединенных  интег-
ратора  11,   выполненного,   например,
на  операционном  усилителе  в  интег-
ральном  исполнении  и  `з@uунтированнот
го  диодом  12,   и  нуль-Органа  1З.   Вход

где  Сп  -постоянная  интегрирования,
`определяемая  параметрами  ннтегратора.

Решая  уравнение  относитеJіьно   tі   и
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со5dпр-'#
Как  видно  из  полученного  результа-

та  величина  предельного  угла  управле-
ния  определяется  только  величиной
коэФФициента`  К   и   не   3ависит   оі`   пара-
метров  напряження.  питаіощей  сети  и
параметров  элементов  схемы.

Таким  образом,  иэобретение  позво-
Пяет  повысить  стабиtіьность  работы
преобразователя  при  и3менении  величи-
ны,   частоты  и  ФорhъI  питающего  напря-

зователя,   повъпііая  тем  саhъім  его  на-
дежность   н  технико-энер1`етическиа?  по-
I{ аз ателн .

Формула  изобретения

устройство  для  Формирования  пре-
дельных  углов  управления m-Фазн"
преобразователем,   содержащее  транс-
Форматор, .вторичные  обмотки  которого
подкт1ючены  к  вентилям  m-Фазног`о  не-
.управляемого .выпрямителя  с  нулевым
выводом,  регу]іируеьф1й  потенциометр
`н  нуjIь-орган,     о  т  л  и  ч  а  ю  щ  е.е  с  я`.
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интегратора  гэдI{лючен  к  точке  соеди-
нения`  обмотI<и  трансФорматора  и  диода
неуправляемого  выпрямителя.   Выход
нуль-органа  бло1{а  Формирования  "ни-
мального    угла  управления  подсоединеН  45
к  одному  из  входов  двухвходового  j]оги.-
ческого  элемента  И  14,   размещенного
вместе  с  г1оследовательно  включенным
с  ним  двухвходовt"  логическим  элемен-            гіщ,   тu`Lv --,.  т_г._  ,____
том  или  і5  в  логическом  блоке  4.  На      5о   ;::::иВу::::::н::б:::т:л:Ее::::g==

_  _ __  _-    _..__    ___ .... ^^,,^т`^    -ттa`,.fэtJГЯвторой  вход  логического  элемента
И  14  поступает  сигнал  с  выхода  б.іока
ФорюРо.вания  основного  угла  управле-
ния,   а  на  второй  вход  э.1емента  ИJIИ   15
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ла  уррав71ения  соответствующей  Фазы.

•  Работа.. ус!тройства  происходит  следу-
h-образом.•На  вход  интегратора   11   (фиг.   2в)
поступает  цапряжение,  полученное  сум-  6О
мированнем  hеременногQ  напряжения
(фиг.   2а}   на  вторич.ной  обмотке  транс-
форматоВа  5  и  выт1рямленного  напряже~
Ё3Ёиi$:=гЗбlат:::#::::;:  8.ЧаСТИ  Ре-ъ5    }:е::":т:Т+:..Lел=ю-пБвiения  стабиль-
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