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(54}   УСТРОйСТВО   дЛЯ   ФОРМltРОВАНИЯ   ПРЕдЕЛЬНЫХ
углов  упрАвлЕния

2

г1отенциометр,  сумматор  и  нульiор-
ган   [2].

На  вход  суюлатора  поступает  пере-
менное  напряжение  соответствующей  Фа-
зы. н  постоянное  напряжение,  снимае-
мое  с  движка  пот'енциометЬа.  Выод .
сУл"атора  подключен  к  входу  нуль-
ор1`ана..  Такгtм  ооразом,  в  момент  ра-
венства  синусондального  коммутируе-
юго  напряжения  с  г[остоянным  напря-•женнем   уставкн.  на  Ьыходе  олок-а  огра-`
ничения  появляется  импульс  управления,
соответствующий  предельноМУ  уг7іу  уп-
равления .

недостатко.м  такого .устройства  яв-
t[яется  то,  что  оно  не  обеспечивает
стабнльнос.ть  преде+іьных  эначеннй.  уг-
ла .управлення.  при  изменении  величины
»  Форьш  t]апряжения  в  питакщей  сети

целью  »зобретения  яв]]яется  повыііе-
ние  стабнльности  предельных  значений
углов  управления  г[ри  нэменении  вели-
чинн  н  форш±  напряжеhия  пи.та"ей  се-
ти,

Цель  достиг`ается. тем,   что  извест-
.но.е  устройство  д7[я  Формирорания  пре-
деяьных  угг[ов. управления  m-Фазнt"

ш
Нзобретение  относится  к  облаёТи

электротехннки,  а  именно,  к .облас"•преобраэоватеjlьноП  техники  и  может
быть  нсгіользовано  дJія  управления  ПРе-  5
об.разователяміі  с  импульсно-Фазов"
управле,нием:   выпрямителями,  инверто-
рами .

Известно  устройство  импульсно-фа-

=о::5:±:gа::3:и3о:Е:з3:::::а:::.:::6.ю
го  угла  угіравлення  и  б.лоК  Формировэ-
ниk  импуjіьсов  ограничения  диапазона• ФазоВого  управцения ,   нак7Iа-днваеmх

:3 з::::рт[Ё]*::о:::::::н::kи:е3::=  ,s
рояств  является  ограниченность  об-
tіасти.  их  применения.,   так  как  огрзни-
чение  диапазоI]а  Фазового  учравгі.ения[
осущеётвтIяется  в  ннх  только  с  ист
ПОЛьЭОваНием  систеш  вертикального       Ю   :еYреЧ:;iнё;ёГ`т~g=;.:___,-,,--А---d
принцип.а  действия.

НаибоIіее  близким  по  техническ6n   -
сущности  к  предлагаемому  иэобретению

:::::::яуЁ::gо3:;::л3:3::Р::::З,:а:еР:-25
т.рансФорм.атор,   вторhчные  обм®тки  ко-
торог® .подкjіючены  к  вен"лям,  .неупраЬ-

а:ЩLjтg,аqй€,\.tЁ`ЕjЁ;#:з:;`:::л:#:ч=.j:ё:`ёнg;=:ёFр-а_
ляемого  выпрямитеr[я,  подключ
кол.ьцевому  счетчику ,   р?гули.р
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тором, .вход  I{оторого  г1одключен  к  точ
ке  соединения  вторичной  обмотки  со-
соответствующей  Фазн  трансФорматора
и  вентиля  неугірав]1яемого  выпрямителя,
эыход  -ко  входу  нуjіь-органа,   а  к
выходу. неуправляемого  выпрямитеtlя
подкjlючен  регуjIируеіФй  потенциометр.

для  пояснения  ра6oтн  устройства
Формирования  предель!Iых  углоэ  уг1рав-
jlения  рассмотрим  работу.  систеш  им-
гIуjіьсно-Фаэового  угIравления  двухФаз-
нші  г1реобразователем.

На  Фи1`.   1   представIIена  принцнпи-
аjlьI+ая  схема  систею  импульсно-фазо-
вого  угIравления  двухФазным  преобра-
зоватеIIем,`   на  Фиг.   2  представлеш
диаграю"  работы  устройства.

Схема  содержит  блок  1     Формировац
ния  основного  уг71а. управления,   блоки

торого  г1оступают  сигналы.с  блоков.1,
2'з.

каждое  устройство  Формирования  пре-

'0

4

таким  образом  вkодное  напряжение
инте1.ратора  в  течение  первого  полупе-
риода  рав,но:
Щmsiпшt   +   КUmsiпtш   Ё   (К-1)umslпu№,

где  Um ~  напряжение  пропорциональное
амплитуде  переменного  напря-
жения   сети,.

К    -  коэФфициент  пропорциональ-
ности,   изменяfОщийся   в  г1ре-
делах  от  о  до  1  в  эависимос-
ти  от  положения  движка  по-
те нц иоме тра ,

а  в  течение  второго  полупериода  равно:
15     Umsinujt    +    кUh,§iпuJt    в    (К   +    1)Uh.siпqл

Проинтегрированное  напряжение
(Фиг.   2е),   постуIіая  на  вход  нуль-
органа   13,   вызывает  его  сРабатывание
в  момент  времени  `tі ,   т.е.   когда  веJIи-

Формирования  предеjlьных  уг`лов  управ-
]Iения   (минимального  2  и  максималЬ-но-
го  З),  логический  блок  4,   на  вход  ко-2О

чина  проинтегрированного  напряжения
во  в+ором полупериоде  станет  равной
веjlичине  напряжен"  .чаинтегрированно-

•    го  эа  1зесь  первый  полупериод.   На  вы-
2s   ходе  нуль-органа  появляется  сигнал

(Фиг.   2д) ,   Опреhеляющий  величину  пре-
дельного  углаdLпр. Величина   вреt.іени   t4
определяется  из   уравнения:

ЗО   ±Т!':к-іЩsіщоt= +t (к+')Umslпшt ;

35
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дельного  угла  управления,   питаясь  с
помоtlіью  трансФорматора   5  негіосредст-
венно  от  сети,   к  которой  пёдключен
сам  преобразователь,   состоит  из  не-
управляемого  выпрямителя  с  нулевым
выводом,  собранного  на  диодах  б  и  7
(для  m-Фазного  г1реобразователя  чисjю
диодов  равно  m),  и  нагруженного  на
регулируеhФIй   гіотенциометр  8,   движок
которого  соединен  с  общей  шиной,  а
также   на  две  цепочки   9  и   10   (для   m-
Фазного  преобразователя  чисjю  цепочек
равно  m).,   каждая  из   которых  состоит
иэ  последовательно  соединениых  ннтег-
ратора  11,   выпоI]ненного,   например,
на  операционном  усилителе  в  интег`-
ральном  исполненни  и  зашунтированно-
го  диодом  12,   и  нуль-органа  1З.   вход
интегратора  гэдключен  к  точке  соеди-
нения. обмотки  трансФорматора  и  диода
неуправляемого  выпряМителя.   выход
нуль-орг`ана  блока  Формирования  "ни-
мальн.ого    угла  управления  г1одсоединен
К   ОдНОМУ   ИЭ   ВХОдОВ   дВУХВХОдОВОГО  j]ОГ`И-
ческого  элемента  И  14,  размещенного
вместе  с  последовательно  включенным
с  ним  двухвходовщ\{  логическим  элемен-
том  ИЛИ  15  в  логическом  блоке  4.   На
второП +вход  логического  элемента
И  14  поступает  сигнал  с  выхода  блока
$ор"Ровання  основного  угла  управле-

где  tГп  -постоянная[  интегрирования,`Определяемая  параметрами  ннтегратора.
РеIilая   уравнение  относительно   t4   и

ПслР::;L::Ов:;::::и:1д:яШ^dфР  .  ПОЛУЧИМ

со5dпр=`#
как  видно  из  полученного  результа-

та  велнчина  предельного  уг`ла  управле-
ния  определяется  только  величиной
коэФФициента   К   и   не   3ависит  оі`  пара-
метров  напряжения.  питающей  се"  и

45     ПаРаМеТРОв  элементов  схеш.Таким  образом,  изобретение  позво-
Пяет  повысить  стабильность  рабош
преобраэовате7]я  при  изменении  величи-
ны,   частоты  и  Форм]]  питающего  напря-

5о   ;::::иВу:::=::н::б:::т:л:gе:3:::==
эователя,  повtшая  тем  сашм  его  на-

Iия,   а  на  второй  вход  элемента  ИJIИ   15

;::::П3::м::::аТи: ::::::а:g:::3Р;::а  55
іа  уііравления  сюответствующей  Фазы.

работа.. устройства  происходит  следу-
щ- обраэ-.•На  вход  интегратора   11   (Фиг.   2в)
оступает  нзп.ряжение,  г1олученное  сум-  6О
ічрованием  перемен.ного  напряжения
Фиг.   2?)   на  1]торич.но.й.  обмотке  транс-
орматора  5  н  Ьыпрямленного  напряже-
ия   (Ф.иг.   2О),   снимаейого  с  части  ре-
vлируемого  потенциометра  8.

дежность  и  техннко-энергетически.е  по-
казателн.

Формула  изобретения

Устройство  для  формирования  пре-
дельных  углов  управления m-Фазн"
преобразователем,   содержащее  транс-
Форматор,  вторичные  обмотки  которого
подключены  к  вентилЬм  m-Фазного  не-
.управт1яемого .вЕ1прямителя  с  нулевым
выводом,  регулируеhшій  потенциометр
и  нуль-орган,     о  т  л  и  ч  а  ю  щ  е.е  с  я

t5    [Тем,   что,   с  целью  повшіjения  стабиль-
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ности  предельных  значениП  у.глов  угI-
равления  при.измененни  величины  и
Форьш  напряжения  питаісщей  сети,   оно
снабжено  интегратором,  вхрд  которого
пQдключен  к  точке  соединения  вторич-
ной  обмот1{и  соответствующей  Фазы
трансФорматора  и  вентиля  неуг]равляе-
hюго  выг1рямителя,   выход  -Itо  входу
нуль-органа,   а  к  выходу  неуправляе-
мого  выпрямителя  подключен  регулиру-
еьъIП  hОтенцIюметр.

6
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