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Изобретение относитсп к баланен*

ровочвоfl технIIке и может быть }tсполь-
зова!{о дпr, определения дисбаJIанса
тOкопрснодяilих врацаJощихся роторов ý
собствеF{ных olIopax.

Известен способ опрЕцелення дис-
баланса роторов, заключаюциЁся в том,
что создают электрорlагн;{ткуl0 уравно*
.вещивающую сиJlу npr,t азаимодеfiствин
Ферромагнитнога ротора ё папем трех*
Фазноfi ьrагн}rт$ой систеýыr питаемой
трехФазным током [1].

[lедостаткоNл способа яэляется то,
что он не моу.(ет быть I{спQльзсЕан для
бмансировки немагнитных роторов, а
создание магнитных своfiств за счет
}rстановки на ротор технологжчесr(их
Ферромагнитных копец повьшrает трудо-
емкость процесса балансировки и сни-
жае,f его точнос"ь в реэультате нзме-
неýия п,огlожения центра тяDкест}l рото*
Рё.

наиболее бл}rзким по техничесi{оR
cylrНQcTИ К ПРеДЛОжеННОvП/ является
способ опредеrtения дисбаланса неI,,tаг-
нитных роторов. заключаюцийся в том,
что воздеrl{:твуют на рOlор врап1619щ9д-
ся синхронно с ним электромагнитноя
силоЙ, компеýсируюцеЁ д;сбалансl рЕ-
гул],{рую" величtlну и угол вектора

(5*1 СпосоБ оilрЕдЕлЕния дI4сБдJIднсд
роторов
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электромагнитной сl{лы до поцноfl кор-
рекции дIlсбаланса и измеряют его па-
раметры. Элеl<тромагнитную сLrлу
создают как результат взанмодействия
трех енмметричных круговых электро-
магнитных полей с устанаЕлиЕаел,ыьfl.,
на ротор ферромагнитными кольцаr,оl [2] .В результате возникают изгибающиЪ
h,toýleнTыr д€llству}ощие в плоскостях ус-
Та$ОВКИ ЭЛеr(ТРОlчlаГt]ИТНЫХ СИСТеМ, ЧТО
снижает точность балансировки. Спо-
соб трудоемк}Ifi, так как при каждом
замере дисбаланса FIa ротор устанаа-
ливают 14 с}Iимают Ферромагнитные дис-
кfr l чем fЕеличив aicт подготовительно€
время персп бапансllр9sкой.

Цель изобретения - поЕьrrlrениё точ-
ности н произвоIý,{тельности баланси-
роа ки .

Поставленная цель достигается тем,
что электромагнитну!о силу создают
пропусканием вдоrIь оси ротора посто-
ян}]ог0 электрическоrо тока, а ее
веrтrчину регулируют путем }tзfiенения
силы тока, протёка{шег0 через ротор.

На фнг. 1 лриведена схема устроRст-
B&r ремизующего данныя спосо6; на
фиг. 2 - разрез А-А на фиг. 1; на
фиг, 3 - схема сил, действуюцulх на
ротор при баJIансировке.
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}r(:TpOttcтE() }трёдназF]аlIёI{о дlJIя оп*
ррдёленl{rl д]lсбаJtа}tса. ро.Iорg, 1, вра-
цаIOtцеrосJ.,I в опара_х 2 и имеющего Fiey*
равн<эRеltJённую массу З"

, YcTpoltcT1]o садерх(ItТ э,/Iек,.тромаr}!.!rт-
}lую сIIсте}.{у, состояI4ую из тре:{ элект*;

.рOмагнIIтов 4t }!аходящихся в о,цт,tой;плоскости и располс|жеI,Iных равrIо}dерно
o:r,HOcIrTeJtbHo оэJl роторас К lloBepx*
IlocTH tr)отrJра пI)ижаты т,окопЪдводяIJIi!е
конталты 5, сd*линен}!ые с иcTOIIHIIKOM
пOстQянног() ,гоI(а" .Щляt за},tера Ёибра-
Il[tи устроr:tствф снабr,(ено иi{дrIti аторо}{
6 в иr)l)ацrlfl .

l1ри оlrределеr{иlt дисбаланса ротор
I врапIffqт, с ýосто.qнной скOростью и
с помоЕlью электрФмагнитов 4 в плос-
кос.г}l корреl{ц}r}l,тдтсба-ттанса еGздают
круговое электр}{чесI(ае поле, вращаJо-
щеэся cиHxpoнllo с роторол,t" Через ро-
тор элL)J]ь его ocrr Еращеitия прапуска-
ют постоанный элек.Iрический ток* В
результа,fе этого ротар J. на,гружают
центробежЕо}i силай Чл от неураз,но*
вешенItой меёсrп З и э.iектрЬмагннтt:ой
ураяýовеIllлtва_ющеlt сL!лой Ру . Вектор
ёlлrпл Pu I{MeeT постоянI]ыit модуль,
направлеt{ раднаJlъно к {эс}t ýращеаия
ротора н вращаетсr{ cllнxpoнHo с ýIlM.

l{ентr.:обекная сила Рц вtrIзыR ает
зибраll}rю опор Ротора. /1ля ycтpaнeн}lя
вибрацI.i;iI эту с!{лУ кФмг]енсируют ураЕ*
новеU]IIв аюшеfi эле]tтромагtIитноЙ силоЙ
Р? , !(oTopar{ доrтжl{;{ быть раЕна по ве-
личиýе сI{ле Рц и rФотквопо"пожl{а по
наI]равле}{ию" Taкi/r€ cиJly сёздаlOт Е
реýy,-rII]тате Rзаиl, с.цеl.tетвшя электрон{аг-
нитýOго r]firlя ?, l]poт]ojдýI{i(a {ротвра)
с тФк(}}4i Ср'.па,, дёйЁтýующаЕ на rIро*
вФдн!1 !{ е Tordý},,l а эле!{rрOма.гннтl-tOм
пftr]ё. T)aB,-Ja ф' -'Рi = i,[ -8.В ]l
гдЁ Ц - IJ*кт(Jг ЭJ]ектромагнитно!l, сИ-

Jъl i
." сL{л а ток а;
* Dек"Oр пути така;
*. ::!е1,;т{р :}ЛеIdх'ро!"tагНИТl{Оft ИН-

дуItц}{}{ Ф

Посколъку* I] данном сjIучае_ рЁзула-ти,
р},}оЁиfi EerdTOp электромагннтнс)ll !rндук-
цлlи I} ýостоянен по IцоJýIлIо и вращает*
сЁ{ силIхрс}{:{о с ротýрOlч в пJIоскостн
кс}ррекц}rи дl{сбаланса, а тOк течёт
Едоль oc}t вращ*ния и также постоянен
по MciýyJ]Io l TOr KaJ{ следует i{з ФФр},ry-
льir вознккаJогlаfi Злектрамаrнитная сн*
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ла Р, цмеет пOстOянный мqдульr пЕF-
цендиI(улярна вектору t{ндукцнц и TaJ(-
же вращае:гся синц)онно с ротороII4 в
п,,]оскости коррекции дисбаланса.

ýля регулирован}rя вектара силы Р..
ПО мод},л* производят }tз}!е}tен*" в"rrr1
tIиHLlT Qд}rого из параметров (напряжен-
НОСТИ ПСf,ПЯ ИЛЦ СИ.ТЫ ТОКа, ПРОТеКаЮ-
щего через ротор) о JИя иэменения нап-
рёвления действlля электроr.{агнIiтной
силы отнс)сrtтельно рот,ора изжrнqют,
Фазу врацения по!lЁ

Таким образом/ L,].]раделенне дцсба-
ланса ротора сводится i( установкетаких знаqений фазы Bpatqeýrtя электро-
магнит}lого пол,сr и сиJýя ток*..ý ]}Фтореr.:при которых возFII{каrопlая элактрýмаг*
HlrTHaq еила стацови,lсrl равноЙ по ве*
личине и протовсlli]пожIlо направленной
центробежней слlле от IЕ4сбапат,{с.а ро*
тора.

Ilри;иенение нсесгё спФёOба сOзда-
ниЕ элеt{тромэгнит;lстt сil.ты rtозволiет

iПОВысlНтЬ точнOс'гь и ПроиЗвсдит*тlЪ-
ностъ ба*:]аI{сировки эа счет'у(:тране-
ния операrlиfi ilо _vcTa}jOBKe, центрrdро*
ваяЕю и удалеýию всIlоl{сгательных де-
талеll и коt"frlенсFr{ilи изгибапсutlлх мо-
I\{eHToB, леrlствуIоЕшrх на ротор о

?5

Форрýrла Ёзобретения

Способ sтrре.rJелеi:ия дисбаланса не-
м.хг}lитных ротOров, заключакяциltся в
TQM, что ваздеЙстtsуют на ротср вра*

з5 lilаш{еrtся cНr(KpoHr{o с HI.1b.t электроr!!аг-
нцтrlай силоИ? ýс)п4п{п!{с?rрi/ющей дlrсба-
-панс| pel,yлlipyisт велr.iчr-iI_{у ,r угсл аек-
*тора электромагrjитЁой силы до полЕой
;{оррекц}!1I Jрl*Фыlансё, и изý,!еряют его
I]apa}4eтpbir о т .'I !r,j а L- Ifi и й с я
те}dr аI:го., с i-ieJIbio псвьЕllени я точности
1l гц) оиз ЕоJs-Iт еfi ыj эс ?}{ с a-.I ан с ир0 вк и,
эл9ктро14агнr{тну}о сilлу соз дают прогrylg-
каЕием вдOль оси ротора постояrrного
ýлектричесriого тска, а ее Беличину
регУЛируют rъ/,!е},{ ?iзп,,iенен!lяi силы то-
ка, ПрСтеI{еюЦеГО череЗ i-)oTopo

Ие то"зники инФёрмацни,
шринfiтые ýо B;{}lMa}iHe хри экспертизе

1.. iiaTeц;,ri,PI' i? 1241644,
кJIс G 01 М 1,i З0, I968.

2, Двторсr<ое gвидётельстао СССР
h! З06З76о кл. G 0j. ,Ft 1/Зс, 1968
(протстип) .
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