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Изобретение относIlтся к области балан-
сировкэчной техники lI л,Iожет бьiть примене-
но при статической балансировке подвLIж-
ных зерка.lьных систем в радLrотелеско-
па\.

Известно устройство для статtIческой ба-
.lIансировки изделий, содержащее основа-
ние, оправку для крепления изделия, уста-
новленную на основа}Iии, привод поворота
объекта и балагlсllровоt]ные грузь], количе-
ственI]ым измененLIем которых, т. е. уста-
новкой дополнительных грузов, создается
уравновешивающиri момент [1].

Недостатком известного усiройства явля-
ется необходимость ycTaнoBKti допо.цнитель-
ных грузов, что увеличивает вес устройст-
ва, нагрузку на привод и вызывает допол-
нительные динамические и инерционные на-
грузки, снижающие точность и производлI-
тельность балансл-iровки.

Наиболее близкrtм к изобретению по тех-
нической сущности яв.цяется ycTpoTicTBo для
статической балансировIiи 1.1зделий, содер-
жащее основание, оправку для крепления
изделия, установленную на основаниI] с
возможностью поворота вокруг cBoeli оси и
механизм уравновешивания, который Bbi-
llолнен в виде рычага, один конец которого
шарнI{р}Iо закреплен на основанI4и, а дру-
гой подпружинен, и ро,цика. размещенного
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на рычаге [2]. Оправка в устройстве вы-
полнена в виде сектора со смещенным
цеFlтром тяжести, образующая которого
взаиlиодействует с роликом.

При впащении изделIlя создается ypaBIIo-
вешивающий момент, равный по величлIне
и обратный по наtIравлению моменту весо-
вtlго дисбаланса.

Недостатком устройства является то, цlg
устройство не позволяет осуществить точ-
ную балансрIровку изделий при его повоllо-
те на знач1ттельный yгол, так как BecoBoti
дисбаланс при поuороr" rrjд"ппо изlчIеняеlсrI
по закону косинуса, и балансировл(а с до-
cTaTo.IHoli точностью может быть осуществ-
лена только в том случае, если велиLII]на
смещеIJия центра окружности сеl(тора отно-
сительно оси поворота изделия значительно
меIlьше радиуса этоIi окружности, что воз-
МОЖНО TO;'IЬKO ПРLI НеЗНаЧИТеЛЬНОlrl CMellle-
нрIи центра тяжести Iiзделия относительно
ocI.I поворота.

Кроме того, устройство работоспособно
толы(о в том случае, если в tIределах де-
формации Пр}rЖины его усLl.пIjе I,IзN1еняется
незначительIrо, Поэтому уравновешиванI]еjlлачrtтельного весового дисбаланса с боль-
шим смещением центра тяжести изделIlя
отt{осительно оси поворота при помощи из-
вестного усr,ройства невозможно. Это сни-
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сировки.
Целью

точности
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жает llроизводительt{остЬ ltроцесса ба.цан-
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Жесткость пружи}лы ( выбраrIа tIз соот-
ношения

к м
- д2'

г,це ,М -- велиqина максимального весового
лисбаланса.

При l.iзшrененllИ угла поворот:} IIзделI,Iя

ме}Iяется длI]на гибкоii связr1 5 от lчtес,га

крепления ее с рычагом 4 до точки взаимо-
действия т,ибкой связш 5 с опор}Iым элемен-
том 6, в связИ с чем меняется услIлие подха-
тия пружиньl 7, а уравновешl,iвающI,lй мо-
мент М изменяется ilо косинусоLiдальному
закону в зависимости от угJlа сt повор_ота
неуравновешенного I]здеJIия, т. е. М 

-:r(Д cosa.
Устройство за счет определеFII]ого вьiпол-

нения механизма уравновешиванlIя позво-
ляет С высокоЙ точностьЮ отсJIежIIватьуго.r1
поворота неуравновешенного изделия, со-
здавая уравновешиваrощий MoMеFIT в зави-
симости от жесткостI{ пружиЕы, которая
выблtрается гIо величине максимальноi,о ве-
сового дl.rсбаланса изде.IIия и расстоянию
от oCLI опоры до места соединенI,iя гибколi
связи с рычагом.

изобретения является г{овышенлIе
и производительности баланси-
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ровки.^ 

Для этого предлагаемое устройство.снаб-
жено опорньiм э"тIементом Ii взаимодеиству-
ющей с ним гибкой связью, одIлн конец ко-
торой соединен с другим концом пружины,
а другоЙ - 

с рычагОм, жесткО СОеДИНЯеi!{Ьi}ч!

с изделием, опорный элемент располох{ен
так, что взаимодействие его с гибкой
связью происходит в точке пересеqения вер-
тикальной оси справки и окружности, ра-
диус которой равен расстоянлIю от оси оII-

равки до места соединения гибкой связи с

рычагом, а жесткость пружины выбрана из
соотношения

где К- жесткость пружиньi;
м - величина максимального весового

дисбаланса;
Л - радиус окружности.

На чертеже изображено устройство для
статической балансировки.

Устройство содержит основание 1, оправ-
ку 2 лля крепления изделия 3, установлен-
ную на основании 1 с возможностью пово-

рота вокруг своей оси, и мехаЕизм уравно-
веш!lваЕия, который выIIолнен в виде рыча-
га 4, жестко соединяемого с изделием З,
гибкой связи 5, один конец которой соеди-
нен с рычагом 4 опорного элемента 6, через
которыЙ перекинута гибкая связь Ь, при
этом вза"модейсiвеrе его с гибкой связью 5
происходит в точке iIересечения вертикаль-
ной оси У-У оправки 2 п окружности, ра-
диус Л которой равен расстоянию от оси
оправки 2 до места соединения гибкой свя-
зи 5 с рычагом 4, и пружины 7, одиIl конец
котороЙ соединен с гибкой связью 5, а

другЪй закреплен на основании i посредст-
вом гайки В, которая регулирует прух{ину
7 на заданное усилие.

Устройство работает следующим обра-
зом.

Изделие З, закрепленное на оправке 2,

поворачивают вокруг своей оси и выстдв;,IЯ-
ют в положение максимального дисбалан-
са, т. е. в такое положение, когда ось Х--[
совпадает с осью y-y. В этом положении
изделие 3 уравновешивают изменением уси-
лия пружиньl 7, для чего гайку В повора-
чивают в ту или иную сторону,_l1ри этом
усилие пружины 7 булет равно r(rt}2, т, е.

Po- KR|/ 2,
где fr - жесткость iIружины;

R - радиус окружности, равньтй рас-
стоянию от оси ,У-У оправки 2 до
места сOелинения гибкой связи 5 с
рычагом 4.

15

Ф ор bt \,,ц а шзо бр ете II l{ я
,1{,

YcTpoiicTBo для с,I,атttческоit балаI]сl]ров-
Kii I.tзде,лIrl:i, содержаlцее осцоi]анlIе, опраts-
ку д.iiя кре]I",lения изделI]и, .YCTaLloB/ieHH}iIo
{la OClIoBlll-irtи a возможностьк) lloB0poTa Rо-

35 rrрyг cBoeiI oCIj, Il Mexai]llзM ypaBHoBeiijli,lвa-
нl]я, lIi,dеющиii рычаг li пр},r(ину, закрL:гI.]ен-
l]уIс одt{iiм копцом Hi] o{JIiOi]aHiIlj, t-] 1,,l} ij ч а -

1ош{ееся l,eNi, что, с il€.l1iэI0 пот]ышеЕlIi,il,c)tl_
LIocTij i,1 ПР О!iЗl]О1-1 Ите,ц ьнOст ц Ci ал а l,,c-lt р tlB Klt,

'il] olio снаб;кеtlо oiiopHbiM э"llе;йсit,i,оLi ii IJзaii-
плодеiiств.чющеii с Hiliui гибкоii IBriI]bjo, одt,lн
коIrец KoTopoii соеди}Iен с друil,iid iiонцом
пружi1}1ы, а др5 гоii - 

с рыtIагоNI, жестко
соедпняемым с iIзделием, oilopHbili э"цемент

,]5 распо"цожеЕI так, чтr.l взаrIмолеi,iствttе его с
гибкоil связью про],]сходrIт в ToL]{e пересе-
чения вертltкальtlоil oclt oпpai]]i11 j,I oIipyiK-
Llости, радirус которой равен расстояI{I,1ю от
оси оправки до NIeCTa соедIlнения гiiбкоii

50 связI,1 с рьiчагом, а жестIiость 1li)ужины вы-
браltа из соотношенriя

м
J\ -- 

л2 '

5б где 1( 
- 

}i(есгIiость Liрух(инь1 ;

,ф'[ - ве.ци,,littла M?IiCi,Ilviit",tll]ilOi-0 дпсба-
"цанса;

Д - радrлус oi{pyжI]ocTrI.
tr]сточнl.tи;и иiлфор лт ацliil,

60 llD!tI]rITbie ВО BH!ii{&l,il,te ПРИ Зli,Сilеi]l'UЗС
i. Патент ФРГ м 12б65S9, к,:;. 21a,i,,iбiOl,

19/ l.
2. Авторское свI]дете"цьст;о СССР

Л} бi653В, кл. G 01.е\ l/30, t977 (rrрототriп).
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