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{54} устрOfrствO дJ,Iя угJрАЕлЕжLlý tjýiг*Фýlji{ъ]j,j
зпЕктЁ*ýýигiLт}i]lýN

Изобрётение стносит{;ri к электI}0*
техникё" а и&,rенýсl к уg7р4Йстеам для
управле к }rя зле K,f, рr-iчgск кми маýlин at-{!,IJ

Н а ПР[,Е rчЁ Р r Ш& i"O ВЬТ,4Ё Д В !i:"a? {}:lf Ёi\,M "

г!о оснЁвýаму аЁт , сý. Ц ;.iS8?9?
известно уё,?рOйfitýс} .ц,ilя упраýJl*ц!tя
l,,tн о гоФаз ны}",i элек тр*д1 аи гаiт Ёli€},t f сG*
деýэжаr{е* к{.JfufidуТ'ýтФi} е ldЕу&,тя ýхсда*
lvfi{r подклrcченныlчЕ4 и r-eвepaтopy так""
товýх и}"tfiульсов чеg}ез делжтёли чае*
тот,ыi выход сдЁOго !{з кс}торн.ч fiOд-
ключен на вход счетчик&, t}а,зрЕцýые
выходы кФторого пФдключен1ý ýа Еход
дешифратора, подклrоченного аыхФда-
},Ф,! к потеr!!lиал'ьным входам разряд*
ных клfочеЁ1 r шмпульсньте вхедý ксто-
pbgx пqдключены к выходу ýтФtrюго
делитфя tIаетоты, а въrходы поразряý*
но соединены с входами установки
коэфФициента
теля частотн

Недостатком известного устройст*
ва является повýшеflная сложность Ё

обусловленная больцtи}{ объе!чrэIчl па-
мяти дешифратора. длЕ обесп€ченяя
равномерноетн дробленяя urага на пол-
ноý{ обороте ротора двигателя.

цель изобретения - упрощение уст-
роЁства за счат уt4еньшения объёrqа
тlамяти.

,1l *ставз*с-!*&Ё l{e_fi h дOс:тшr,&е::сjя
т*в,{i чтý Ё i/#трsЙс1,9Ф ýýе.**н б.пfiк,-
зада?týик фазс,воrс rJ,i},вý{r,ý упраýлr{ifl*

s цirх тнr1уль*aэi] iц ýва ýfiём€нта i{;!]14"

i-I*PEi:I* j3ХýДЬ! iit}ТОРЦЕ, С{iе,ПriýёН}!ЫЁ
cj с{э*т ý* т'ст ý}i r]iтJ}.jf,,lи я)1 О Д 8},fiL.i О ГJО Ё а,*

задатчика J ýЁilýлlеlJ,а*{L,1 1{ Ёь!хi}да,i\4
делителей , БтtjрLlЁ Бк$длs "* ts; coci,*

nfi ветýтЕrуюцим вьrкодам ёлФка-задатчи*
,кЕ" а sыхФдц * к ýхФдёiи коммутатФ*
ра"

Кр$ме тOr-ё, в него введен датчик
аднýг0 ffбsрФта, выход кФторсго свя*
ýаý ё _уЁтанФ*Фчнýм вжOдом блока-за-
.цатчика "

На Фиг"] приýеденё Фуýкциональ-
ная схёма уетройстваg на Фиг.2 -
векторнýе диа::рам!Ёп MoMe}rToB двига*
теля при электр}rчЁско}4 дроблении
шага.

УстрФйство сýfiýх}жит генератор 1

такт{)вы}i импульсов l двЕ делнтеля 2

i з, счетчик 4, деurифратор 5, клю*
чеýо* регЕ{стр, б зацнсип блок*задат*
чнк 7, JIоrические элЁмёяты },iЛИ 8

и 9 о K0}4}ityтaтLlp 10 u lrlаговьй двига*
тель tt и датч}ýк ]_2 одноrо оsоротао
укрепленный ýа валу ш&гового двига-
телrт 1" 1
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I3 устройстве первые входы элеr"{еЕ-l
тов ИЛИ 8 ц 9, объединеннше с соот-
ветствующими входами задатчика 7 ба-зового с]двига. соедннены с выходами
делителей, вторые входы элемен-
тов ИЛИ связаны с соответствующими 5
выходаI\&{ блока-задатчика, а выходы -
с входами коммутатора 10, к кOторому
подltлiочен шаговый двигатель 1_1_.

Память 5лока*задатчика 7 выбира-
t0

4

из-за ýаличия технологической

3 9592I4

оrлнбки АсУ,' интервалы дробленкя l;
полном обороте. Устра-

е,гся равI-1ой К

мехаF]ический шаг двигателя при ес-
тественной r(оммутации, т " е. аIислу
осноЕI{ых шагов на полном обороте
h]аговогс лвигателя.

Уг::гроЁrётво работает следующим,об-
1]ra.i]i]illt.

]t;l.,t,ii,jг] лiз К; состояниЙ памяти бло-
!,,,, ,,,llill.-lIii<a 7'может быть вызЕано
l i {__] i l L j(-] 

[:}i:l J:lil о п о импуль с HE}]j\4 кома}rд{ ам,
iL(ji,J']''5uJi;liplr{}{!.4 на егО вхФДы от Делите-
.llг.:l./t 2 и З, причем направление пере-
i]-r()Ёа зависит rJT того, по какому из
j;xo,i.{(:)B 6;roTca 7 ттриходит команда уп*
!]l..}r:l.]-tе:Hi,lя. Одriовреýtенно на двух выхо*
.jl.i].l [;.;,]OI(a 7 непрерывн0 деЙствуют две
iitпilулi,счые последоЕательности, Фазо*
lji_ii:i сjлRиг 1{оторых. имеет определен*
i]{](: :,}Ё-1;1ЧеНirе ДЛЯ КФitДОГО K,i СОСТОЯ-
li:]11 _,,lмятрт зо

ije-r]}1..lиl,i!d фазовых сдвиг'ов пол}rча-
iil,t i.ir.r],eM fiредварительнсЙ калибровки
l),,|I_;{ 1{а,х,.jtrOго отдел},ного К,; ОсНовilого rilага
l l Е i,iij {; рёдс т tsе HEI о н а выбр ali }loм эк з емflля-
1.1O дt]L!rатеJI.q, приче},{ калибровку вс)з* 35
t,l,a-il;'(J ilрОизЕодI4ть от положения,
{"nl,T1{ cli ро в a.IJ rlo гФ снгr-i алом,ц атчик а 1 2
,'.1.,] I,1O i-O Фборота

I,iý.';'li:|l!,Tй импульс, поступаIGций -.0т
.ttс...цт,lте.ттеfr 2 tc З, проходит через логи- 40
1{(].ciir-re э.лементы Или 8 и 9 F комрту-
,l,;r:i,ep i0I смещая, тем самым. поле
r:T,aT,Opa двигателя на целI]rЙ шаг. од:"
HLa]:]F,*t,lФi{r]O эти импульсы воздействуsст
i-la ýХi.]Дiы блока-залатчика 7 фазовсlго 45
(":,цви rа, определяя величину ФазовогФ
cJjlr] ЁI г з rl r!!пуль с ноfi последов атель нФсти ъ а
ла!iI'i}il0 коr4анду, деitствующую через эле-
1v,ieijT,t,} I.iлl,' на в]{оды коммутатора" З.0-*
li;зýiэtrl вt]л!{чиl]ы фазовоrо сдвига на r.!
вь];iо.цi]я блQка ?,определяет К соот- aJ

i]OtjjeijIlr'{ токоБ в Фаза8 двЕгателя н,
,i:i}tf ,rв{.тственно, состФ.qний ротора u

]]пптi{)}r{}рr;о распреýеленных пФ пФлноЙ
i,)il}r,\lý.iIФCTr{ с LlJaгol\.iс{.MexrT"e. сос- : се
"l,<:rll;.]t,tй, ус;,траt"lЁкrцих F!еравномеtrэность } JJ
i](]1{{jtj'l,iblк 1lIa гО В "

не равны на
нение неравенства PiBTepBajloв d; на
пслном обороте осуцествлено за счет
изменения положения границ ква,цран-
тов, обеспечиваемого блоком-залатчи..
ком 7.

В результате упрощеЕия устройст-
ва экономия элементов электроники
состаЕляет

n" = 1,+k |*+i]}елинич,
При применении элементной базы

l5 средней интеграции в одном корпусе
располагается от Р = 16+256 единиц
элементов памяти. При оптоаой стои-
Iчtости элемента С'у6- 7 ру6. экономия
на каждое устройство может быть по-

20 лучена из выраJкения

" = ПЭ ...,"р
Для приведенчого примера каJiиб-

"( 
ров#и шагового двигателя с dMex =

'u =r коэффициентfiоедробление i =

=64

J- 2260 руб

Формула изобретения

1" Устройство дlIя упра8ления мно-
rоФазным электродвнгателем по авт.
св. R 488297r о т л и ч а юц е е -
с ft тем, что, с целью упроцения
устройства за счет у!чtеиьшения объе-
ма памяти, в него введены блок-за-
да?чик фазового сдвига управляIfl{их
импулъсов я два элемента ЕIlИ, пер-
вые входы которыr<, соедиЕенные с
соOтýетствуrulqими входами блока-за-
датчикаr подключены к выr<одам дели-
телеЙ, вторые входы - к соответ-
cTByIФtlиM выходаr\4 блока - задатt{ика,
а Вý*ОДЫ * К ВХОДаМ KoмTvlyтaтopa.

2, Устройетво по п. 1, о т л и -
чающеесятемrчтовнего
введен датчик одного обоtrюта, выход
котоtrюго свяэан с установочяым вхо-
дом блока-задатчика.

Источники инФормации,
прнýятне во вниманне прн экспертизе
. 1. Авторское свидетельство СССР
ý 488297, кл. Н 02 Р 7/О0| t9'l3.
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