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Изобретение относI{тся к электро-
мехаfiике и может быть испсэльзоваво
а точных силФвых гIриводах; напри*
ГчlеР. ДЛЯ ПРИВОДа ГТОДаt' СТаНКОts,
дпя привода рOбо"fов в грузоподъем-
ных Marll!tHa}(.

LIзВестны электроприволu.' с встрое}{*
ной в полrый ротор несос:сrIой пере*
дачей винт - гаИка Pl .

Недостатком эле]{трс-lприводов, по-

строенных на базе Hecoocнbix передач
является то, что из-за поникенкой
несущей способности I,I жесткасти,
?.е, из-за ма.логс числа параллель-
но рабатающих точек контакта в за"
цеплении резьб и болъшого числа IIо*
следовательно расположенных в кон'
струкции передаr{и стыков, эти эfiектро*
приводы обладают недостаточной на*
дежностью, точностью и плаввостью
работы.

, !tаиболее близким к предлагаемому
по технической сущности является
электропр!lводf вкл}очаюций электро*

двигатель, в полом роторе которого
размещена передача Ь""r- - гаИка [2l ,

I{едостатками из вест}iых прi{водов
Евляются огранlitiенЕiые возмояности уве-

личения ре.цукliии в caý4arl- передаче
и нел()статоl{наr{ тоаrнс)сть привода "
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i{ель изобретеt{ия - увеличение
точности привода.

Пtэстав;теннаяI' цель достигае1'ся
Tet{f чт,с) электропривод сtrабжеЁr ETOJ

d

РЫI\4 аНаЛОГI,iЧrlЫlчt ЭЛеКТРОДВИГаТеЛеМ,
вLII-!товая передача I(оторого располlо-
жена параллеJIьно вцнтовоI:i передаl{е
первого двигателя, пррlчем оба виrlта
жестко соелинены между собой, I4MeiOT

раRr{ые хода при разлиl]LIом числе
заходов резьбы на них, оба двигатOJlя
закреплень1 на одном основании, а
передача винт * гайка выполнена с
резъбовыми роликами"

На чертеже изображен описьlвс1€l{ый
электропрi{вод, общий вид.

Элелtтропривад имеет два приI(реп-
леFIиых к основанию 1 электродвига-
,tеля 2 с пJланетарL!ымр! передачамr,т,
встроен!]ыми в полыI1 ротор эJ]ектрO-
двигателя. Каждая перелача содержи"i

вин.f 3, сýпряженныЙ через резьбо..
вые роликlт 4 с гайкарtи 5. Врtнты
З rKecTKc: свffзашы между собоli fi€IJe-
lФ=rаIкОй 6.

Работу электропр!{вода можно ITo]l д

ЗаТЬ На ПРИМеРе РаСЧеТа ПёРОl{€ТРl:fi
ег() планетарной передачи.

Известноr что при раз,лиl{ных !!ёlii)&ф
ленр!ях (левоrи и правом) резьбы Htr
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k, clr/dz *

Если, например r; принят.ь k =4 i
шэ.. 1, получим Н=З/5S (rr,,*4) .Один винт
рбхtет быть выпол}tен с Еравой резьбOй
е числом заходов пl*З, а другой с

правой резьбOй и числом заходов
el =5. Ролики и гайка Еыпалненti с ле-
воr1 резьбой. Тогда при синхронногd
ýрацении роторOв электродвигателей 2
в, прот}!вOположýьlх направле}lиях ход
обоих винrов З при качении роли]tсjв 4

будет одинаков и равен 016S. При про*
скалъзывании ол}Iн винт должен был бы
перемещаться с ходом Зs в сrдну сто*
Poнyl а другой * с ходов 5S в дру-
гую, что невOзможýо.

Проскальзывания, пFи котором на-
рушаеtся пОсtОяНство переДаточнOГс)
числа, в даrtном электроприводе не
происхолIlт.

При проскальзыЕ}ании резъ6ý ролика
по резьбе вЁнта хOда винтов станови-
лись бы не равнымиr а это }tевOзIvlож-
но, так как винты жеýтко связаны ме]х-
ду соsGй, а скOрости электродвиrа*
телей синхронизированы. Синхропиза-
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шаг резьбы; ]

отношение среднего диа-
метра резьбы винта к сред*
не}ry диаметру резьбы роли-
ка;
число заходов резьбы на
виl{те и ролике соответст-
венно

ция скоростей может быть осуществле-'
Fiа за счет механической передачи
или электрической связи.

преJl.тIагаеп,ътй электропривод обес-
печивает высокое и постоянное пере-
даточное число, позволяет компоновать
привод без дополнительного редуктора,
что повышает его точность при отно-
сительно небольЕrих габаритах и массе.
такой электропривод предполагается
использовать в, координатно-расточ-
ных станках с Чпу в механизмах подъе-
ма TpaвepcBt.

Формула изобретения

Электропривод, включа.ющий электро-
двигатель, в полом роторе которого
размещена передача винт * гайка r Q т-
л и ч ающи й с я тем, чтоr с цо-.
лью повьцlения точности, он снабжен
вторым анаJIогичным электродвигате*
JIем, винтовая передача которого
'расположена параллелъно ЕинтовоЙ
пер€даче первого электродвигателя,
причем оба винта жестко соединены
между собой, имеют равные ходы при
раэличном числе заходов резьбы на
них, оба двигатёля закреплены на од*
HOпil основании, а передача винт -
гайка выполнена с резьбовьlми .роликами.

Источники инФормации,
принятые вQ внимание при экспертизе

1. Авторское свидетельство СССР
М 508867 , кл. Н 02 К "7/t0, 1973.

2. Патент СПВ $ З4O2ЗOВ, '

кл: 310-80, 1968
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