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иэобретеtие отrlосится к области электротйа_

IIJинOстроения и может быть tлспользовано ttри

с{)зцании тихоходЕо г0 электрического привода,
Известен электроIIривод, вкJIk)чаюIIJии электри-

ческий IFигатепь йерепtенного тока с безобмоточ,
}1ьтм l]опыN{ pOTopOlvI и волновой механическкй

р*дуп.rор . г"Й"*Ъ жесткиiчм колесаптл [] ],-' 
Известньй эпектроilривод имеет оцну вьD(од-

Еуш ýкорость при фЙксированном r]иcJle оборотов

ртора двигателя,- Известен также эпектропривоД, включаюш${и
приволной дýигатепь и волновой п4ехацическии

рЁцу*rор с глtбким колесоtч!, имеюЕиь,r два зубча-

тьгх ве*шда, ддумя жесткими колесами, ках{цое из

K()Topbix вьIпOjIIIеilо заоцно со своим вьlхоп}{ым Ва-

лс)м, и двумя rеЕереторами волнъi [2],

Этот электрOпЕrиRоц I,{MeeT ограЕиченн-ое чиý;'lо

вьD{одньjх скоростей и больrrrие габа-риты,

Цельtс изобрететпая Евляется увеличеЕие чIдGlа

скоростей и умеььurение габаритов эrrектрtlllривода,

Ъ" ,rо.. ге}lератOры вOл}lьi уста}Iавлеяъi с

возl\{ожgо сть ю о севс го п ер9l\,rеш,lешия в нутри ро то ра

2

На чертехсе изображен предLqагаемыli зjl;;i ipt,-

прквод, IIродольньrи разрез." КонсiрукItия статора i аналогичttа r<oti;-iilj ],циfi

статора двиг ателе й пе ре менн0 го то ка о Ьщсiiр La f*tbi,д"

,ru*oro назначения. Ротор 2 двигателя pacпajli,l;iijjн

соосно со статоLlOм "а ,gух по]111tипi{i{ках ;, }hес,r-

I(lle КОЛеСа, ВЫllО]itiеШНЫе ЗiiОДttС С *i]L\,jДt{bi:tli{

валаforи 4 li 5, ошлраю,Iся i{a подЕшЕtiи'<я_Ь л*;-1жiilt-

*й"iп ц"iоп. Фбпrре гибкоs Kl]Jteco ? ;;r,,:-;э,д:lэ

зубчатьгr веfilца }i BblJlo:ljtcllo в tsице пojloгa lilti], jili,

оа. ДBvxBolitloBoe заuеil]Iение сDздаIот гЁýкi{{ jt;:д-

LЫr.ri." 8 генератоРriв 9 и 1i], Генеirаторы ;c,lP,

МОГУТ ВКЛЮЧаТЬСЯ РаЗДеЛЬКО ШlИ tsh,tеСТе С ;!;i,il]niaЮ

кuЙп*rоо устроЙств, состояiцих }€ i]Lr;;:l;]:Ё:ibr}i

;;й;" l1, упорньi,ч шодlшиIl}fiiков 12 и ij,;:e:i,qli{bLъ_

гаёк i 3. ВЪнодrrые вальi стоtlорятс-тý, ýiiill-;1teil,

посредством откидЕых собаTек 14 1_ryl;ка; 
ij,

хесЪк,r насаженuьlХ на ваJiЫ ц }til{еюil$lх pi:.-Ёi;-,llilr;J

tlазы длЯ вхождсниЯ собачек, Наисrrпtное У'Эр'|}r{'rL-]

йо**' бьiть эпектрическим, гидравлIfiескя&i li' ёВ-

матичеоким или комбиrтированным, Ё Зi!i]ýСЦiзii;:]: ii

от cиcтelvlbl, в которой будет работать элек?i]с,iii]it-

q

l0

и имеют возмож-
с ним посредством

нахtимньý( устройств, уотанOвпенньж с ш]д торцов
в видс

с шажим-
вап снаБ

ОбЛаСт+1,1i^ бtt,],litrltек,
ltr:. il, 'i, ':::,,::r;t

П,,:',.,,, ;j :r,!qee*иii
()t {iЁЯ

х(ен свOим стоuоряlцим



з
наrtс,Iмного устройства. Наliример, поворотом гайкиl3 относительно вiша перемещается втулка 1l в
осевом направлении и через упорный подrrшrш.rк l2
включает генератор 9 или 10 в контакт с ротором.в это время может быть застопорен вьп<одiоiтiul 4
или 5,собачкой l4 (rrа чертеже застопорен вьrходной
валr 4).Крряuшй момеЕт снимается с незастопорен-
ного в€цIа. Вр_ащаюцц.rйся вместе с ротором гибkий
подшипник 8 вьIзьвает волновую дЪформацию
гибкого колеса 7, и незастопоренньй Bart приобре-
тает Me&,IeHHoe враIцение. Угол наюIона соприкаса-
юцд,rхся поверхностей внутри ротора должен бьпь
тtlким, чтобы при максима,rьной сипе трения не
происходило закIIинивание. Так как жесткие коле-
са имеют разное числtо зубьев, то, комбиrмруя
закрепление их с коргц/сом двигателя, а генерато-
ров волн 9 и l0- с ротором 2, молсrо пол}л{шть на
вьD(одньц Ьалах 4 и 5 различные скорости.

4
лым ротором й волновой мехацический редуктор смбким колесом, имеюцим пва зубчаiьD( вешIа,
двумя жесткими колесами, каждое пз которых
вьшолнено заодно со своим вьD(одным валом, и
двумя генераторами волны, о тли ча ю щ нйс я
тем, что,. с целью увеличения чис,па вьIходньц
скоростей электропривода и уменьIцеЕия габари-
тов, генераторы волны установлены с возмож-
ностью осевого переN{ещения вЕутри ротора симме т-
ричцо относительно него и имеют возмо}GIость
фрикциоrшого соединения с ним посредством на-
жимных устройств, установленЕьж с Itsух торцов
двигатепя и выполнецньD(, например, в виде под-
вижньш в осевом нiшравлениц втулок с Ha)c,IM-
ныпдд гайками, при!Iем каждьй вьIхЬдной вал снаб
жен своим стопорящим устройством.

Источruаки информации, принятые во внимание
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передачи и механизмЫ",RЫП. Ш., М., 1970, стр. 58_70
(прототип)
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